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Funktionsbeschreibung AusWerteSteuerung (AWS) in Verbindung mit
FlipLock access/e-access und drive/e-drive

Allgemein

Die AWS dient zur Auswertung aller Kontakte des Motorschlosses FlipLock access /e-access und zur
Steuerung des FlipLock drive / e-drive. Das Motorschloss kann somit fiir definierte Zeiten gedffnet,
geschlossen, in Tagstellung gefahren oder komplett verriegelt (gesperrt) werden. Die Versorgungs-
spannung fiir das Motorschloss wird ebenfalls von der AWS zur Verfiigung gestellt. Im Notfallmodus
(Netzausfall / Auslosung Brandmeldezentrale) wird das Motorschloss im gedffneten Zustand automatisch
durch einen integrierten Puffer-Kondensator verriegelt. Beim separaten Sperreingang (verriegelt) werden
alle Eingangssignale abgekoppelt, somit fahrt das Motorschloss automatisch in Verrieglung.

Die AWS erkennt automatisch ein FlipLock Motorschloss, sie kann zwischen stromlos gedffnet und strom-
los geschlossen unterscheiden und reagiert dementsprechend.

Schnittstelle

Die komplette Steuerung erfolgt tiber entsprechende Befehle (RS485-Schnittstelle). Die Schlosseingénge
sind gesperrt und Verheiratung mit der AWS. Eine 2. RS485-Schnittstelle dient zur Vernetzung mehrerer
AWS. Ebenso kann ein Fingerleser eKey OEM MSL angeschlossen werden.

Eingédnge

Die Eingange kdnnen durch Briicken der entsprechenden 2 Klemmen oder durch Anlegen eines Masse-
potentials an die jeweilige Klemme aktiviert werden. Die dazugehérige LED des Eingangs leuchtet, wenn
das Signal gesetzt ist. Die LED werden vom Prozessor gesteuert (liegen nicht einfach parallel zum
Eingang), so dass diese LED auch noch fiir andere Zwecke, als Anzeige bestimmter Funktionen benutzt
werden kdnnen.

Achtung!

Fahrt durch Manipulation an der gedffneten Tiir (Falle und Steuerfalle driicken) der Riegel heraus, stosst
dieser beim Zufallen der Tiire gegen die Zarge / Rahmen (Beschadigung der Zarge / Rahmen).
Um das zu vermeiden, wird der Riegel automatisch eingezogen, wenn die Steuerfalle nicht betétigt und
der Tirkontakt unterbrochen ist.
Hinweis: Funktion ist nur gewahrleistet, wenn ein ext. Tiirkontakt ordnungsgeméss an
geschlossen ist (Auslieferungszustand Klemmen 15 und 16 gebriickt).
Um Manipulationen (Auffahren der geschlossenen Tiir) an der geschlossenen Tiir zu vermeiden

(Wegdriicken der Zarge, so dass Steuerfalle als nicht betatigt erkannt wird und gleichzeitig Tiirkontakt
wegdriicken), wird die eben beschriebene Funktion, 30 Sekunden nach dem SchlieBen abgeschaltet.
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Technische Daten

Leistungsdaten

Betriebsspannung Betriebsspannung 24V DC / 12 V DC, entstort und stabilisiert
Gleichstrom DC (-10 % / + 10 %)
Stromaufnhame « Standby 24V DC 100 mA
12V DC 200 mA
o mit Motoraktivitit 24V DC 250 mA
12V DC 500 mA
o Einschaltstrom 24V DC 500 mA
12V DC 1000 mA
Kontaktbelastbarkeit der Relais 30VDC1A
Offnungssignale Potenzialfrei
Ausgangssignal Potenzialfrei
Klemmen Steckbar, max. Kabelguerschnitt 1.5 mm
Verwendung FlipLock drive/e-drive und access/e-access

Umgebung / Klima

Schutzart mit Gehduse IP 65

Schutzart ohne Gehéuse IP 00

Lagertemperatur 10-60C

Betriebstemperatur -10-60C

Betauung Relative Luftfeuchtigkeit max. 80 %

Beregnung Nicht zuldssig

Umgebung Stark staubige, aggressive oder mit Ddmpfen angereicherte

Umgebung: nicht zuldssig

Vibrationen z.B. in Fahrzeugen nicht geeignet
Datenkabel

Lange 10 m oder 20 m

Adern LIYY 2 x 2 x 0,22 + 2 x 0,5 nicht abgeschirmt

Stecker Schlossseitig (Molex)
Befehlsteil

Ohne Gehduse auf Tragschienenadapter 80x115x44 mm (BxHXT)

Mit Gehéause 139x119x70 mm BxHXT)

Empfohlenes Netzteil 12V DC 1.5 A stabilisiert / entstort

24V DC 1.5 A stabilisiert / entstort
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Bei Stromausfall oder Auslosung einer angeschlossenen Brandmeldeanlage fahrt das Motorschloss (iber die interne
Not-Stromversorgung sofort in die Geschlossenstellung, falls das Schloss zuvor in der Offen- oder Tagstellung
verharrte. War das Schloss in der Geschlossenstellung, &ndert sich duBerlich nichts am Zustand. Wird unmittelbar
nach dem Stromausfall (oder BMZ) wahrend der Notstromversorgung (noch ca. mind. 10 Sek.) ein ,Auf Befehl
gegeben, so bleibt dieser unwirksam.

Funktionen der Eingénge

Alle 6 Eingénge (Klemme 5 bis 16) konnen durch Verbinden der jeweiligen 2 Klemmen aktiviert werden, oder indem
ein systemeigenes Massepotential (GND) an die jeweilige ungerade Klemme gelegt wird (z.B. GND an Klemme 5 zur
Aktivierung des Befehls ,Impuls*)

o Impuls X8 (6 — 5)
drive / e-drive
access / e-access

Das Motorschloss fahrt in Offenstellung und nach Ablauf der Offenzeit zuriick in Ge-
schlossen Stellung. Solange sich das Schloss in Offenstellung befindet, ist TA (Tiiran-
trieb) geschaltet. Falls ein Schalter die Tiire auf Daueroffen (L(iften) gestellt werden soll,
muss dieser Eingang genutzt werden. Wenn ein Impuls von 1.5 Sek. an TA gewtinscht
ist, dann an DIP5 ON und DIP6 OFF stellen (siehe Funktion DIP-Switch Schalter).

eTagX9(8-7)
drive / access

e-drive / e-access

Motorschloss fahrt in Tagstellung ohne Ansteuerung des Relais TA (Riegel stosst 5mm
raus und die Kippfallen sind starr => Schloss ist nicht verriegelt). Somit ,schnelles”
(Offnen unter 1.0 Sek. nachdem der Offnungsimpuls z.B. X8 erteilt wurde. Ist vorzugs-
weise fiir die Tag/Nacht-Betriebsschaltung zu verwenden (Schaltuhr) mit Tages-
funktion/Tagstellung. Wichtig! Wenn Tag aktiv ist, erst dann ist Eingang Radar aktiv
(z.B. Anschluss Radar auBen => im Nachtbetrieb abgeschaltet)

Bei e-drive / e-access wird die Panikgegenseite motorisch eingekoppelt, solange wie
»rag” aktiv ist.

 Radar X10 (10-9)

Motorschloss fahrt in Offenstellung und schaltet TA fiir 1.5 Sek., wenn Tagesfunktion
oder Daueroffen gedriickt ist (Tagbetrieb Zeitschaltuhr). War das Motorschloss bereits
offen (z.B. 14-13 Daueroffen gebriickt) wird ein neuer TA-Impuls (1.5 /5.0 Sek.)
generiert. Eingang Radar ist nur aktiv, wenn Tag oder Daueroffen aktiv ist!

o Verriegeln X11 (12 -11)

Motorschloss l&sst sich durch keinerlei Offnungsbefehle 6ffnen (AMOK). Das Schloss
féhrt jetzt sofort in Geschlossenstellung. Nachdem der Verriegelungseingang wieder
gedffnet ist, nimmt das Schloss den zuvor eingestellten Zustand ein, z.B. Daueroffen.
Anwendung: Gebdudesektoren mit einem Impuls, Schloss zu Verriegeln ohne Ein-
greifen ins Gebdudemanagement. Alle Eingangsbeschaltungen bleiben erhalten!

« Daueroffen X12

Motorschloss fahrt in Offenstellung ohne Ansteuerung des Relais TA. Ist vorzugsweise

(14-13) flir die Tag/Nacht-Betriebsschaltung zu verwenden (Schaltuhr) mit Daueroffenstellung
=> Schloss entriegelt, Kippfallen weich. Wichtig! Wenn Daueroffen aktiv ist, erst dann
Eingang Radar aktiv (z.B. Anschluss Radar aussen => im Nachbetrieb abgeschaltet).
o Tiirkontakt X13 Anschluss eines Tiirkontaktes (Reedkontakt) zur Ablaufsteuerung. Ist die Tiir ge-
(16 —15) schlossen, muss Klemme 15 und 16 gebriickt sein. Wird die Tir gedffnet, fahrt das

Motorschloss sofort in die Geschlossenstellung. Ist die Tiir geéffnet (Klemme 15 und
16 getrennt) und der Riegel wird durch Manipulation an der Steuerfalle ausgestossen,
so fahrt der Motor den Riegel wieder ein, um zu verhindern dass die Tir mit ausge-
fahrenem Riegel gegen die Zarge stosst. Ist kein externer Tiirkontakt vorgesehen,
miissen die Klemmen 15 und 16 gebriickt sein (Auslieferungszustand)!
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Betriebsarten
Tag Tag Nacht/verriegelt offen/entriegelt
e-drive drive /access drive/access (Impuls/Radar/Daueroffen)
e-access e-drive/e-access drive/access

e-drive/e-access

v
7
)

M
AN
AN

pw—Y
el w—

@
SN ses XN .
3
=
@
O\
N\

e T/ y®
S
e T yV®

e 7o y®

P-G & P-G
Q)
%P-la 9 - P w P
P 0 e-drive /e-access e-drive /e-access

-
2=

)
ﬁ ﬁ drive /access ﬁ drive /access
0
o
0
PA
NI
)
L~

anik-Gegenseite

P-G =P
P = Panikseite

6



MY

Konfiguration

X17 Ausgang ohne Si X14 Rauchmelder X15 Versorgung

42  Plus wie 40 ohne Si 38 NC 40 Plus 12V / 24V DC (stabilisiert)
43 GND (wie 41) 39 COM 41 GND

X Wird kein Rauchmelder verwendet,

X18 Schnittstelle

Briicke einlegen. (Werkzustand)

RS 485 (Mod-Bus)
4 A X18 X17 . X15 X14 o0 X1 - X7 Ausginge
5 B % o i , Relais Tiirantrieb X1 37 NO
44]43 47 LED15 4140[39 3§ 1] 36 COM
; o @ﬂ@@ 34 COM
J:;“P‘”R el 37 &) Relais Stérung X2~ 35 NO
auchmelder- &8 Relais Tiirstatus X3 33 NO
funktion JE o ¥ Sy 32 COM
JP3/4 120 QRS 485 L2 31 NO
& s 30 COM
. S -
X19 Programmier- & Relais Zylinder X4 29 NC
schnittstelle LED 12, s o) 28 COM
F:'Iﬁ o1 28@)(4 27 NO
Service-Taste e O | | ;gg 26 COM
Abfrage derr Zyklen, E E Y LE@O; 1 Relais Riegel X5 25 NO
Felehranalyse usw. = ® 24 &S[x5 5131 ﬁgM
(siehe Dip-Switch) LEDS | 2O
22 &) Relais Tirdriicker X6 22 NO
= 21 &[X6 21 COM
X10 Radar drive/access =10 gJ x19 LEDS 120 &) 20 NC
—dri . L] _‘ (4=D | Updats 19
o EN"[;"’""‘* access senvice | ﬁ,@S L | Relais Frei X7 19 NO
o o £ 17 ) verzogerter 18 COM
9 Schloss fahrtin 3 lomm 0 0 Riegelkontakt 17 NC
Offenstellung TA o |SED LED1 LED2 LED3 LED4 LED5 LED6 LED7 Panikgegenseite
1.5 Sek., Eingang |58 i
o S|l [12 3 4|5 6|7 8] 1w0[11 113141516 eingekuppelt
nur aktiv wgnn_X12 DD @ @) QDD (e-drive / e-access)
oder X9 aktive ist. == X16 X8 X9 X10 X11 X12 Xi3
X11 Verriegelt X16 Schloss X8 Offnungssignal Impuls drive/access

12 GND

1 Kabel rot plus

e-drive/e-access

11 Alle Eingénge sind inaktive, 2 Kabel schwarz GND 6 GND
Schloss verriegelt 3 Kabel griin A 5 Impulseingang (offen/entriegelt)
4 Kabel gelb B
X12 Daueroffen X9 Offnungssignal Tag drive/access
14 GND 6 GND
13 Dauerentriegelung 5 Riegel werden 70 % eingefa__hren =>
Schloss ohne Ansteuerung Kippfallen starr! (Schnelles Offnen
TA (X1) => Kippfallen weich tiber Impuls X8)
X13 Ext. Tiirkontakt X9 Offnungssignal Tag e-drive/e-access
16 GND 6 GND
15 Uberwachungskontakt (Offner) 5  Impuls/Dauereingang

Herstellerempfehlung
(Auslieferungszustand gebriickt)

Schloss koppelt motorisch
Panikgegenseite ein. Ohne TA.
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Funktionen der DIP-Switch Schalter

DIP-Switch: DIP1 DIP2 DIP3 DIP4 DIP5 DIP6 DIP7 DIP8
Offenzeit 1 Sek. Werkseinst. * *OFF | *OFF | *OFF | *OFF | *OFF | *OFF | *OFF | *OFF

Offenzeit 1 Sek. Werkseinst. ON OFF OFF

Offenzeit + 2 Sek. OFF ON OFF

Offenzeit + 5 Sek. OFF OFF ON

Anzeige LED mech. Zyklen (iber
Service Taste ON OFF

Anzeige LED elek. Zyklen (iber
Service Taste OFF OFF

Anzeige LED Motorstérung tiber
Service Taste OFF ON

Ausg. X1(TA) wie Offenzeit an X8
Impuls-Eingang “OFF | *OFF

Ausg. X1(TA) Impuls 1.5 Sek.
Offenzeit an X8 egal ON OFF

auf Single-Betrieb zuriicksetzen
10 Sek. Service Taste OFF OFF OFF OFF OFF OFF ON ON

Leuchtdioden (LED) Anzeige

LED Leuchtet, wenn Bemerkung
1 Betrieb griin | Normaler Betrieb Blinkt bei Storung
2 Impuls gelb | KI. 5 u. 6 gebriickt / GND an KI. 5 Anzeige Zyklen / Motorstorungen Blinkt bei Storung
3 Tag gelb | KI. 7u. 8 gebriickt / GND an KI. 7 Anzeige Zyklen / Motorstdrungen (siehe DIP-Switch)
4 Radar gelb | KI. 9 u. 10 gebriickt / GND an KI. 9 Anzeige Zyklen / Motorstdrungen (siehe DIP-Switch)
5 Verriegeln/Sperren KI.11 u. 12 gebriickt / GND an KI. 11 | Anzeige Zyklen / Motorstorungen (siehe DIP-Switch)
6 Dauer offen gelb | KI. 13 u. 14 gebriickt / GND an KI. 13 | Anzeige Zyklen / Motorstérungen (siehe DIP-Switch)
7 Tiirkontakt gelb | KI. 15 u. 16 gebriickt / GND an KI. 15 | Anzeige Zyklen / Motorstorungen
8 Frei griin | Relais ,Frei ist aktiv
8 Frei: e-access/e-drive | Relais «Aus» Panikgegenseite nicht eingekoppelt

Relais «Aktiv» Panikgegenseite eingekoppelt
9 Driicker griin | Relais ,,Driicker” ist aktiv
10 Riegel griin | Relais ,Riegel* ist aktiv
11 Zylinder griin | Relais ,Zylinder” ist aktiv
12 Tiir griin | Relais ,, Tiir" ist aktiv
13 Storung rot Relais ,,Storung“ ist abgeschaltet LED leuchtet nicht, wenn Relais aktiv (Normalbetrieb)!

14 TA Tirantrieb  gelb | Relais ,Tiirantrieb ist aktiv

15 Si rot Kurzschluss, erhohte Stromaufnahme| Siehe ,,Sicherung*




MY

Anschliisse
Eingédnge
KI. Bez. Signal LED  Funktion
X8 5-6 Offnungssignal Impuls | LED 2 | Kontakt offen: Betriebsart Nacht
Kontakt geschlossen: Betriebsart Freigabe (offen/entriegelt)
X9 8-7 Tagsignal LED 3 | Kontakt offen: Betriebsart Nacht
drive Kontakt geschlossen: “gesicherter” Tag, Riegel 70 %
access eingefahren => Kippfallen starr
X9 8-7 Tagsignal LED 3 | Kontakt offen: Betriebsart Nacht
e-drive Driicker eingekoppelt Kontakt geschlossen: ist Panikgegenseite motorisch
e-access eingekoppelt
X10 9-10 Radarsignal LED 4 | Nur in Betrieb, wenn Tag oder Daueroffen gebriickt ist.
Kontakt geschlossen:
Schloss fahrt in Offen Stellung TA 1,5 Sek.
X11 11-12 | Verriegelt / Sperrsignal | LED 5 | Alle Eingénge X8 — X12 keine Funktion
X12 13-14 | Daueroffensignal LED 6 | Kontakt offen: Betriebsart Nacht
Kontakt geschlossen: Betriebsart Dauerfreigabe ohne
TA Impuls, Schloss ist in Offenstellung
X13 15-16 | Ext. Tirkontakt LED 7 | Externer Tiirkontakt (TK)
X14 38 -39 | Brandmeldeanlage Anschluss Brandmeldeanlage mit potenzialfreiem Kontakt
(BM2) oder als 12V / 24V Versorgungsspannung
X15 40 12V DC/ 24V DC LED 1 | Betriebsspannung stabilisiert DC fiir Motorschloss und
41 GND Anzeige fiir Stérungen (siehe DIP-Switch)
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Ausgénge
Kl. | Bez. Signal Kont. |LED Funktion
X1 | 37-36 | Signal Tiirantrieb ausgeldst | NO LED 14 | Kontakt geschlossen: Signal an Tiirantrieb
nur durch Impulssignal CoM Kontakt offen: Kein Signal
oder Radar bei (TB)
X2 | 34-35 | Signal Stérung NO LED 13 | Kontakt offen: Keine Stérung, normaler
CoM Betriebszustand
Kontakt: geschlossen: Bei Strqmausfall, System-
fehler; Steuerung defekt und Offnungssignal
ohne Verbindung zum Schloss (Sabotage)
X3 | 30-31 | Signal Tiirzustand NO LED 12 | Kontakt offen: Steuerfalle ausgefahren
CoMm
32-33 NO Kontakt geschlossen: Steuerfalle eingedriickt
CoM
X4 | 26 —27 | Zylinderkontakt NO LED 11 | Kontakt geschlossen: Schiiissel gesteckt
CoM und gedreht (verlangert 5 Sek.)
28-29 NO Kontakt offen: Kein Schiiissel oder Schliissel
CoM (Zylinder) in 0 - Position
X5 | 23-25 | Signal Riegelzustand NO LED 12 | Kontakt geschlossen: Riegel ausgefahren
Ccom
NC Kontakt offen: Riegel nicht ausgefahren
X6 | 20-—22 | Signal Turdrticker NO LED 13 | Kontakt geschlossen:
Tiirdriicker zu 10 % betétigt
CcoMm Kontakt offen: Tirdriicker nicht betatigt
X7 | 17-19 | Driicker Panikgegenseite NO LED 14 | Kontakt geschlossen:
eingekuppelt COoM Driicker Panikgegenseite eingekuppelt
(e-drive /e-acces) NC Kontakt offen:
Driicker Panikgegenseite ausgekoppelt
X7 | 17-19 | drive / access NO LED 14 | Kontakt geschlossen:
CoMm Verzogerter Riegelkontakt
NC Schaltet 1.5 Sek. verzogert nach X5
X14 | 38-39 | BMZ NC
com
X15 | 40 Plus Plus 12V / 24V DC
41 GND
X16 | 1-4 Datenkabel Verbindung zu Motorschloss
X17 | 42 -43 | Versorgungsspannung Versorgungsspannung ohne Si (wie X15)
X18 | 44-45 | A—BRS 485 BUS Verbindung zu Mod-Bus (Wago Knoten) /
Fingerleser
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Zyklen (elektrisch und mechanisch)

Anzahl < 500

Keine LED leuchtet

500 < Anzahl < 1.000

LED 1 leuchtet

1.000 < Anzahl < 5.000

LED 1 -2 leuchten

5.000 < Anzahl < 10.000

LED 1 - 3 leuchten

10.000 < Anzahl < 70.000

LED 1 —4 leuchten

70.000 < Anzahl < 120.000

LED 1 -5 leuchten

120.000 < Anzahl < 200.000

LED 1 -6 leuchten

Anzahl > 200.000

LED 1 -7 leuchten

Anzeige erfolgt nach Einstellung DIP-Switch 4 und 7 und Betétigen der Service-Taste.

Elektron. DIP4 OFF
Mech. DIP4 ON

Motorstoérungen

0 <Anzahl <5

LED 1 leuchtet

5 < Anzahl < 10

LED 1 -2 leuchten

10 < Anzahl < 20

LED 1 -3 leuchten

20 < Anzahl < 30

LED 1 — 4 leuchten

30 < Anzahl < 50

LED 1 -5 leuchten

50 < Anzahl < 100

LED 1 -6 leuchten

Anzahl > 100

LED 1 -7 leuchten

AN

Nach jeder Anzeige der Zyklen oder Motorstdrungen mit Driicken der Service-Taste, fahrt das Motor-

schloss komplett von der Geschlossenstellung tber Offen zuriick zur Geschlossenstellung.

DIP4 OFF  DIP7 ON

11
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Sicherung

Die LED ,,Si“ leuchtet, sobald die zuldssige Gesamtstromaufnahme des Gerates (ohne X17) (iberschritten wird.
Leuchtet diese LED, muss die Steuerung stromlos gemacht und nach friihestens 5 Sekunden wieder eingeschaltet
werden.

Ausldosung der Sicherung nach ca.
4 Sekunden bei 1000mA

2 Sekunden bei 1200mA

1 Sekunde bei 1300mA

« 0,1 Sekunde bei 2000mA

Jumper Brandmeldezentrale (BMZ)

Jumperstellung 1 (ein Jumper in der Mitte):
Fir den Betrieb miissen extern 24DC oder AC
an Klemme 38 und 29 anliegen.
Bei Auslosung der BMZ muss diese Spannung
durch die BMZ abgeschaltet werden.
+/-/" 24V
von BMZ
Plus
Minus
UB: 10-38V 0OC

o mperstellung

Jumperstellung 2 (2 Jumper nebeneinander):
Werks-Auslieferungszustand!

Fiir den Betrieb miissen die Klemmen 38 und 39 gebriickt sein.
Bei Auslosung der BMZ muss diese Briicke durch die BMZ

getrennt werden. 245
c

Briicke 13

von BMZ | I o

o

D!us £

Ninus >

UBs 18-30V OC

12
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e-drive Betrieb

Nach Erkennung eines e-drive, steuert die AWS den e-drive mit folgenden Funktionen:

» Wenn der e-drive stromlos gedffnet ist: Bei Netzausfall wird der e-drive in ,eingekoppelt“ gefahren.
Der Aussendriicker ist danach einkgekoppelt.

o Wenn der e-drive stromlos geschlossen ist: Bei Netzausfall wird der e-drive zugefahren, falls er zuvor auf
eingekoppelt oder Offen stand.

« Ein Tagesimpuls bewirkt, dass die Panikgegenseite motorisch eingekoppelt wird (offen /entriegelt).

« Frei programmierbares Relais zeigt jetzt Panikgegenseite eingekoppelt an: Schaltet bei eingekoppelt
(nur bei e-access).

eKey OEM MSL-Betrieb ohne Steuerung von eKey

An der 2. RS485-Schnittstelle ist ein kompatibler eKey OEM MSL angeschlossen. Die AWS erkennt einen eKey
unmittelbar nach dem Einschalten. Der eKey wird mit der AWS per Codierung verkniipft. Wurde einmal ein eKey
angemeldet, verlangt die AWS stets nach diesem eKey. Ein einfacher Austausch gegen einen anderen eKey oder der
Anschluss anderer RS485 kompatibler Komponenten ist somit nicht méglich.

Die AWS iibernimmt die Steuerung des eKey, schaltet die Betriebs-LED des eKey geméass den Funktionen und wertet
die Ergebnisse der Fingerbetatigungen aus.

« Wenn ein berechtigter Finger fiir einfaches Offnen erkannt ist, reagiert die AWS wie mit Offnen am Impuls-
eingang. Der eKey LED-Status blinkt wahrend der Offenzeit.

« Wenn ein berechtigter Finger fiir ,Dauer Auf“ erkannt ist, reagiert die AWS wie mit Offnen am ,Dauer Auf“-
Eingang. Der eKey Status und Funktionsstatus leuchtet griin und blinkt alle 7 Sek. kurz rot.

« Wenn ein berechtigter Finger fiir ,Sperren“ erkannt ist, reagiert die AWS wie mit Belegen des Eingangs
wVerriegeln“. Der eKey LED Status leuchtet rot und blinkt alle 7 Sek. kurz griin.
Hinweis: Vor dem Sperren mit dem eingelesenen Sperrfinger muss eine eventuell die ,,Dauer Auf“-Funktion
beendet werden.

« Beendung der Funktion ,Dauer Auf“ und ,Dauer Zu“: Durch nochmaliges Betétigen mit dem Funktionsfinger
(Siehe Bedienungsanleitun eKey).

eKey-Betrieb mit e-drive/e-access

Der e-drive/e-access fahrt bei Offnungsbefehl durch berechtigten Finger stets nur bis Driicker eingekoppelt, sowohl
bei Impuls- als auch bei Daueroffen.

13
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eKey OEM MSL Austauschen/Abmelden und Singelbetrieb

DIP1 — DIP6 auf OFF, DIP7 und DIP8 auf ON schalten. Service-Taste mind. 15 Sek. gedriickt halten, bis alle
Eingangs-LED blinken.

Die AWS wird nun stromlos gemacht.
Vor dem néchsten Einschalten mindestens so lange warten, bis das letzte LED erlischt (> 5 Sek.)

AWS ohne eKey anschliessen und den kompletten Suchdurchlauf abwarten. Die AWS ist wieder im Single-Modus.
Der eKey kann, inklusive seiner eingespeicherten Finger, anderweitig verwendet werden.

AWS mit eKey anschliessen und den kompletten Suchdurchlauf abwarten. Alle Daten am eKey sind nun
geschloscht!! Der eKey bleibt angemeldet, muss aber nach eKey-Anleitung wieder neu programmiert werden.
Anschliessend alle DIP-Schalter wieder in Ursprungszustand setzen, z.B. DIP 1 — 8 OFF.

Stérungs- und Fehleranzeige

Fehlende Kommunikation zwischen Steuerung und Motorschloss
- LED 13 Stérung leuchtet (Relais Storung abgefallen), LED 1 Betrieb blinkt langsam

Motor am Motorschloss blockiert
- LED 13 Storung leuchtet (Relais Stérung abgefallen), LED 1 Betrieb und Impuls LED 2 blinken langsam

Reset Motorschloss
Ist der Motor am Motorschloss blockiert (LED Betrieb und Impuls blinken), so muss nach dem Beheben der
Ursache ein Reset durchgefiihrt werden.

Maglichkeit 1: Gesamte Anlage stromlos machen (mind. 15 Sek.!).

Maglichkeit 2: DIP-Schalter 8 auf ON, DIP-Schalter 1 — 7 auf OFF, Taster Service mind. 10 Sek. driicken bis
Motorschloss in Geschlossenstellung fahrt, Taste loslassen, Motor dreht je nach blockierter
Stellung zurtick oder vor.

Motorschloss in Single-Betrieb schalten

Wurde ein Motorschloss einmal von der AWS erkannt, so bleicht das auch bei Stromausfall gespeichert, um
Manipulationen an der Datenleitung zu verhindern. Die Speicherung erfolgt jedoch nur, wenn mind. 1 mal
ein Offnungsbefehl gegeben wurde!

Soll das Motorschloss vom Betrieb an einer AWS auf Single-Betrieb zurlickgeschaltet werden, so ist wie folgt zu
verfahren:

DIP-Schalter 7 und 8 auf ON, alle anderen DIP-Schalter auf OFF stellen.

Taster ,Service“ driicken und gedriickt halten (ca. 10 Sek.) bis LED 1 — 7 (LED an den Eingdngen) gemeinsam
blinken.

Motorschloss abklemmen oder alles stromlos machen. Motorschloss kann jetzt wieder im Single-Betrieb genutzt
werden. War ein Motorschloss mit einem BioKey oder eKey vernetzt, so kann es auf diese Weise NICHT in
den Single-Modus geschaltet werden. Dazu siehe separate Anleitung eKey OEM MSL.
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MY

Abkiirzungen
AWS Auswertesteuerung
v Volt
DC Gleichstrom
A Ampere
mA Milliampere
LIYY Litzenkabel
BxHxT Breite x Hohe x Tiefe
BMzZ Brandmeldezentrale
Si Sicherung
JP Jumper
GND Ground (Masse)
NO Normally Open = Arbeitskontakt
NC Normally Closed = Ruhekontakt
CoM Change Over = Wechselkontakt
LED Leuchtdiode
KL Klemme
TK Tirkontakt
Ext. Extern(er)
TA Tiirantrieb
Verz. verzogert(er)
Mech. Mechanisch(e)
Elektron. Elektronisch(e)
RFID radio-frequency identification = Sender-Empfénger-Systeme
Bez. Bezeichnung
Sek. Sekunde
und
grosser als
kleiner als

18





